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Autopilot fir fernlenkbare und unbemannte Hubschrauber
zur zivilen Nutzung

Kooperationspartner

Die CAPTRON Electronic GmbH, Minchen, gehért auf dem Gebiet der Sensorik zu den fuhrenden
High-Tech-Unternehmen. Sie entwickelt, produziert und vertreibt elektronische Sensoren flr unter-
schiedlichste Anwendungsbereiche. Sie wurde 1983 gegriindet und beschaftigt 40 Mitarbeiter.

Das Ingenieurbiiro Reich Elektronik, Murnau, befasst sich seit seiner Grindung im Jahre 1986
mit der Entwicklung von Elektronik-Losungen und Know-how sowie Messtechnik fur industrielle An-
wendungen, und fur den Freizeitbereich.

Forderprojekt (PRO INNO II, Projektform KU, Laufzeit 11/2004 — 12/2006)

Hubschrauber sind nicht eigenstabile Luftfahrzeuge. Vor allem im Schwebeflug und im langsamen
Flug zeigen sie stets die Tendenz, ihre Fluglage zu verlassen und in die eine oder andere Richtung zu
schieben, sich zu neigen oder zu drehen. Dies ist u. a. darin begriindet, dass der sogenannte Neu-
tralpunkt Gber dem Rumpf und damit Gber dem Schwerpunkt liegt. Der Pilot muss diese Bewegungen
durch kontinuierliche, entgegen wirkende Steuereingaben abfangen. Oberhalb von ca. 100 km/h
verhalt sich ein Hubschrauber ahnlich wie ein Tragflachenflugzeug und ist entsprechend einfach zu
steuern. Verglichen mit Tragflachenflugzeugen weisen Hubschrau-
ber eine deutlich hdhere Unfallhaufigkeit auf, was allerdings haupt-
sachlich auf die Vielzahl schwieriger Flugeinsatze, die den Piloten
ein Maximum an Kénnen abfordern, zurickzufuhren ist.

Ziel des PRO INNO-Kooperationsprojektes war die Entwicklung einer
neuartigen Stabilisierungseinrichtung, die einen Modellhubschrau-
ber oder einen unbemannten Hubschrauber automatisch und un-
abhangig von auferen Einflissen in einer stabilen Fluglage halt.
Diese Stabilisierung sollte unabhangig von der Piloteneingabe ar-
beiten und so den Hubschrauber zu einer eigenstabilen ,fliegenden
Plattform® machen. Einsatzgebiete fur unbemannte Fllge sind z. B.
Landschaftsvermessung, Kontrolle von Industrieanlagen, Luftbild-
aufnahmen etc. Trotz zahlreicher Ansatze existierten bisher keine

. . .. . A Durch HeliCommand erfasste und
praxistauglichen Lésungen flr einen solchen Autopiloten. stabilisierte Bewegungsrichtungen
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Nach mehrjahriger Grundlagenforschung bei
Reich Elektronik und anschlieffend zweijah-
riger Entwicklungsarbeit der beteiligten Ko-
operationspartner konnte eine Weltneuheit,
das System HeliCommand, in der Modellbau-
Version und in der PROFI-Version vorgestellt
werden. Innovativer Kern des Autopiloten ist
ein neuartiges Multifunktions-, Mess- und
Uberwachungsmodul sowie ein intelligentes
Regelungs- und Steuerungssystem.
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Schematische Darstellung des Funktionsprinzips

gen normaler GPS-Systeme weit Ubersteigt. Die zusatzliche Lagestabilisierung funktioniert vollig unabhangig
von den Sichtbedingungen mit einem kinstlichen Horizont, der mit drei elektronischen Kreiseln arbeitet. Die
HeliCommand-Einheit kann damit sowohl die Neigung des Hubschraubers auf Horizontallage stabilisieren als
auch seine Position Uber Grund. Damit steht flr normale Einsatzbedingungen ein zuverlassiger Autopilot fur

Hubschrauber jeglicher Bauart und Grofie zur

Verflgung. Sind Uber einen bestimmten Zeitraum keine mar-

kanten Gelandepunkte zu erkennen, wie z.B. bei volliger Dunkelheit, Uber Wasseroberflachen oder durchge-

hend glatten Schneeoberflachen, erfolgt eine

automatische Umschaltung vom Positionierungs- in den Sta-

bilisierungsmodus und die Positionierung kann von Hand vorgenommen werden. Das System zeichnet sich
durch eine bisher unerreichte Qualitat der Regelung, einen kompakten Aufbau bei geringem Gewicht und

erschwinglichem Preis aus. (weitere Informatio

nen unter www.helicommand.com). Die Entwicklung wurde mit

dem Bayerischen Staatspreis 2006 ausgezeichnet. Die Modellbau-Version wird bereits Uber die robbe Modell-
sport GmbH & Co. KG, Grebenhain (www.robbe.com) vertrieben.
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